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Motivation

Verwendung: Synchrongeneratoren im Walchenseekraftwerk (124 MW)
Rohrleitungen Maschinenhalle
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Motivation

Veranschaulichung des Aufbaus (Schenkelpolsynchronmaschine im CRES Labor)

Anschlusskasten
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Modellbildung der SPSM

Zeigertheorie fur SPSM (mit Polpaarzahl n, = 1)

Stator

Stator

= Beispielhaftes Ableiten der elektrischen Spannungsgleichungen ...

C.Hackl | 31.03.2017 | Das Drehmoment der SPSM bei Netzbetrieb 5/8



Gliederung

Modellbildung der SPSM

m Elekirisches Netzwerk

C.Hackl | 31.03.2017 | Das Drehmoment der SPSM bei Netzbetrieb

5/8



Modellbildung der SPSM

Elektrisches Netzwerk der SPSM
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Modellbildung der SPSM

mm

Dynamisches Modell in Erregerfluss-Orientierung (d.h. ¢, = ¢, & wy = w, [1, Abschnitt 16.2])
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