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Vorstellung
Tätigkeitsfelder

Klassische Windkraftanlagen

Ziel: Erhöhen der Zuverlässigkeit

Flugwindkraftanlagen

Ziel: Fehlertolerante Regelung

Kleinwindkraftanlagen

Ziel: Einsatz von RSM (ď 50 kW)

Wellenkraftwerke (mit SINN Power GmbH)

Ziel: Energieeffiziente und robuste Regelung

Geothermieanlagen

Ziel: Fehlertolerante Regelung
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Vorstellung
Herangehensweise

Erneuerbare Energiesysteme
(z.B. Windkraft: klassisch/airborne)

und Mechatronik
(z.B. el. Antriebe, Leistungselektronik)

Modellbildung &
Systemidentifikation

Reglerentwurf
(mit Stabilitäts- &

Robustheitsanalyse)

Fehlererkennung &
Zustandsüberwachung

Theorie & Praxis

Theorie & Praxis

Theorie & Praxis
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Vorstellung
Forschungsblickwinkel und Publikationen

Anlagenregelung

Betriebsführung

Turbine Getriebe Generator

DFIG

Back-to-back converter

VSIVSI DC-link
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Modellierung & Regelung Gesamtsystem (Buchbeitrag) [1]

Dynamischer Leistungsfluss [1, 2]

Maschinentopologien
‚ PMSG [1, 3, 4]
‚ DFIG [2, 5, 6]
‚ RSM [7, 8]

Drehzahlregelung
‚ geberlos [6, 9]
‚ parameterfrei [10, 11]

Auswirkungen nicht-idealer
Momentensteuerung [3, 12]

Generatorstromregelung
‚ parameterfrei [7]
‚ modell-basiert [8], [1]
‚ MTPA, MTPV [13, 14]

Regelung der Zwischen-
kreisspannung [1, 15–17]

Netzstromregelung
‚ RL-Filter [1, 15, 16]
‚ LCL-Filter [18, 19] Netzfehler

[18, 19]

Netzsynchronisation
‚ PLL [1]
‚ geberlos [20]

Leistungssteuerung [1, 20]

Umrichtertopologien
‚ Zwei-Level Umrichter [1]
‚ Drei-Level Umrichter [20]

Online Parameter-
schätzung DFIG [5]

Weitere Arbeiten
‚ Dynamische Reibungsmodellierung

(Buchbeitrag) [21]
‚ Parameterfreie Regelverfahren in

der Mechatronik (Monographie) [22]
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Vorstellung
Laboraufbau 1: Reluktanz-Synchronmaschine und Permanentmagnet-Synchronmaschine
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Vorstellung
Laboraufbau 2: Fremd-erregte Synchronmaschine und doppelt-gespeiste Asynchronmaschine
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Vorstellung
Laboraufbau (aktueller Stand)

Reluktanz- und Permanentmagnet-Synchronmaschine Realzeitsystem und Umrichter

Host PC und Sicherheitsbox Doppelt-gespeiste ASM
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