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Gliederung

1 Motivation: Messung von Drehbewegungen – Warum?

2 Messung von Drehbewegungen: Standardsensoren

3 Resolver: Funktionsweise
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Motivation: Messung von Drehbewegungen – Warum?

‚ Strom-/Momentenregelung (Drehfeldmaschinen)

(http://www.sew-eurodrive.de) (http://www.sew-eurodrive.de)

‚ Positionsregelung (CNC, Robotik, . . . )

‚ Geschwindigkeitsregelung (Papiermaschinen, Walzanlagen, . . . )

‚ . . .

christoph.hackl@tum.de Elektrische Messung einer Drehbewegung anhand eines Beispiels 06.12.2013, Seite 3/7



Technische Universität München

Messung von Drehbewegungen: Standardsensoren

Systeme zur Messung einer Drehbewegung

Tacho Inkrementalgeber Absolutwertgeber Resolver
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Resolver: Prinzipieller Aufbau
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Resolver: Simulationsergebnisse für ω “ 100
“
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Resolver: Simulationserg. (Zoom) für ω “ 100
“
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